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PYKOBOACTBO
MO TEXHUKE
BE3SONACHOCTW

BHuMaTenbHo NpouTuTE Cnepyiollyio
nHpopmauuio. HecobniogeHne N3N0XKEHHbIX
HUXe yKa3aHWUi MOXKeT NPUBECTH K
npeKpalieHnio AeWCTBUA FapaHTUM Ha
ryMaHoupaHoro po6ota.

B HacToALEeM OKYMEHTe U3N0XKeHbl NpaBuia
TexHUKM BesonacHocTy, a Takxe NpuBeEeHbI
ykasaHus no 6esonacHoMy obpaleHuio,
yTunusauum v nepepabotke pobota. Kpome
TOro, B HEM COAEPXKUTCA HOpMaTUBHAA
MHPOPMaLWSA OTHOCUTENBHO UCMONb30BaHUS
poboTa.

B TekcTe AaHHOro AOKyMeHTa cfoBa «fA»
(«MHe», «MeHa», «MOW» 1 T. ii.) oTHoCATCA

K TyMaHoWMAHOMy poboTy, @ C/I0Ba «Bbi»

(MAn «Baw») oTHOCATCA K IIOAAM, KOTOpbIE
3KCnNyaTUpyoT poboTa MK HaxoaaTca B6aAU3N
Hero.



O6WHWNE MEPbBI NPEAOCTOPOXHOCTU

OCTOPO>KHO! ins HeponyweHNs TpaBM NtoAei, NnoBpexaeHNn poboTta Mnn Apyroro UMywecTsa WTe cneay

*  HecMoTps Ha To, 4T A NOXOX Ha Yenoseka, He 3abbiBaliTe, YTO 5 MaLLMHE. .

o f1He UrpylKa 1 He NpeaHasHayeH AN UCNONb30BaHWUS AETbMU A0
14 1T MM INUAMY C OTPAHNUEHHBIMI GU3NYECKMMM, CEHCOPHBIMM
WM YMCTBEHHBIMM CTIOCOBHOCTAMM WM LMY, HE UMEIOLVMM
[I0CTATOYHOO OMNbITa WM 3HAHWI, 33 UCKIOYEHNEM TeX CUTYaLMi, koraa

> Takoe NCMOb30BaHWE OCYLIECTBASETCA N0/, NPUCMOTPOM
0TBETCTBEHHOIO 33 be3onacHocT, peberka Yenoseka, KOTopbIil
NpOYNTAN W YCBOWN COEPXaHINe HACTOALMX MHCTPYKLI,

wnu

> MCNONb30BaHME OCyLecTBAsETCA pebeHkoM oT 14 neT,
03HaKOMAIEHHBIM C NPaBIAaMY Be30nacHoM SKCMAyaTaLMA 1
MOHWMAIOLLLErO CBA3aHHbIE C Takomn 3KCHﬂ\/aTaLM€L;\ pwvickn. .

e« Boscex apyrux cnyyasx He paspeluaitte Aetam ot 3 4o 14 net urpate
€O MHON. .

o [pu niobbix 0bcToATeNbCTBAX AEPKITE AeTel MAaawe 3 neT Ha
6e30N1aCHOM OT MeHs PACCTOAHNM, aXe KOr/1a 51 BbIKITIOHEH.

o KpenexHbiit 1 ynakoBoYHli MaTepuan A0MKeH XPaHUTLCH 8
HEMl0CTYMHOM A9 feTelt MecTe.

«  Kpome Toro, He nognyckaiite ko MHe IOMaLLHMX W Kakux-1nbo Apyrix .
KMBOTHbIX, NOCKOIbKY HEKOTOPbIE XMBOTHBIE MOTYT BecTh ceba
Hea/1eKBaTHO B MPUCYTCTBIM FyMaHONAHbIX poboToB.

«  Cobniopaiite 0cobyi0 OCTOPOXKHOCTb, ECAN Y BAC HET AOCTATOHHOTO
onbita obpaLlenus ¢ poboTamu. Ha nepsbix nopax BaM MoxeT
Ka3aTbCH, YTO A BbINONHAK HEOXWAaHHbIe IZ\E;WCTEMFI, no3ToMy Bam
HOTDEB\/GTCR HekoTopoe Bpems, YTOBbI Hay4UTbCA NPaBUNbHOMY
obpatLeHmio co MHOM.

Ecnu a1 paboTato HenpasnbHo, B 0C0BEHHOCTM, 8C/ Bbl CAbILWNTE
HeOBbIUHbIE 3BYKM, 3aNaxy UM BUAUTE AbIM, NOCTYNAIOWAN U3 MeHs,
BbINONHUTE CAIEAYIOLLNE AEACTBIR:

> YbeauTeck, 4TO A He Mory ynacTb.
> HemeaneHHo BbikNOUMTE MEHSA.
> OTCoeAMHIUTE MEHA OT CETH INEKTPONMUTAHMS.

> M3snexuTe akkymynsiTopHele GaTapen (ynanuTe 2 BukTa Ha 3agHei
yacTv otceka ans Gataper)

> OBpatuTeck B cyxby TexHU4ecKol Noasepxky koMnanm Softbank
Robotics.

[ins HeponylieHNs noxapa BCerfia AepxuTe MeHs Ha besonacHom
PacCTOSHUY OT FOPAILLMX CBEYEH U APYTUX UCTOHHMKOB OTKPBITOTO OTHSI.

He 3abbiBaiiTe 0 ToM, 4To He3onacHoCTL Noaen UMeeT
NepBooepeHyIo BaXHOCTb, @ besonacHocTs pobotos —
BTOpOCTENeHHY0.

HeykocHuTensHo cobniofaiiTe MHCTPYKLMN MO yCTaHOBKe 1
obcnyxunBanmio. IHCTPYKUMM XpaHUTe B HAAEXHOM MecTe Ans
vcnonb3osanua B byaywiem.

MpoutuTe 1 cobniopalite ykazaHus no TexHuke GesonacHocTy,
W3/10EHHbIE B HACTORLLEM PyKOBOACTBE.

B HacTosLEeM pykoBOACTBE M0 6e30NacHOCTI He paccMOTpeHbl Bce
BO3MOXHbIE CUTyaLMW, KOTOPbIE MOTYT BO3HUKHYT. Vicnonb3yiite
3/4PaBblil CMbICA 1 BaLL XM3HEHHbIN ONbIT. M1 BO3HUKHOBEHNM
COMHeHuit obpalLaiTech B CyxBy TEXHUYECKOI NOAAEPXKKM KOMNaHUM
Softbank Robotics.*

BAXXHOE 3AMEYAHWUE OTHOCUTE/IbHO UCNOJIb30BAHUA B
MEAULUUHCKUX YYPEXXAQEHUAX. U3nenus komnannm Softbank Robotics
He ABNATCA MeAULMHCKUMN ychothEaMm nHe cepmtbm_wposaub\

Ha cooTseTcTBMe TpeboBaHuaM crangapTos UL unv IEC 60601 (unu
paBHO3HaYHbIX UM).

03HaKOMMTLCA C PyKOBOACTBOM M0 SKCMAYaTaLIM, TEXHUHECKUM
PYKOBOACTBOM 11 aHHbIMY MHCTPYKLMAMM N0 Texkuke Be3onackocTi
(«[lokymeHTaLper») MOXHO Mo cnedyioluemy agpecy:

. , .

O6paLuaiitecs B cyxby TexHnueckoi nogaepxky komnarmm Softbank
Robotics no agpecy: www. i / ~_care

B EGG'BEDCMM AAHHOrO AOKYMEHTa COAEPXUTCA CaMan akTyanbHaa
nHpopMaums. 0Ba3aTeNtHo cBepaiTecs ¢ Beb-Bepcuen AokyMeHTaumy,
3aMeHSIOLLEN BCE NPOUMe ee BEPCUM.

NMUEH3WOHHOE COrMALWEHUE 0B
MCNOJNIb30BAHUU NPOrPAMMHOI0
OBECNEYEHUA

B oTHoweHun ncnons3osaHus pobotos komnaHum Softbank
Robotics AeicTByIOT NONOXEHNS NMUEH3MOHHbIX COMNaLIEHMi
komnaHuw Softbank Robotics n ctopoHHux pazpabotunkoe

* Cnyxb6a
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OBPAWEHWE C POBOTOM U OBECNEYEHWUE BE3OMNACHOCTH
NOJIb30OBATENA

PucyHok 1. HarpyaHas kHonka

KHONKKU

YaenwTe BpeMs ToMy, 4ToBbI HAVTH HArPyAHYIO KHOMKY 1 03HAKOMMTCA C
NPUHUMMOM ee AeNCTBHUSA.

[insi WTaTHOrO BBIKNIOYEHMS: HAXMUTE 1 YAePXKMBAIATE HArPYAHYI0 KHOMKY
B TeueHue 5 cekyHA| M OTNyCTHTe, Kora poboT ckaxeT: «Hak-Hak».

1A NPUHYANTENLHOTO BLIKNIOYEHNA: HAXMUTE 1 YAEPXHBAITE HarpyaHYI0
KHOMKy B Te4eHne 9 CeKkyHf 1 0TnycTuTe, Korga pUﬁUT MONHOCTbIO
BbIK/TOYEH.

OBPALWLEHUE

B cnyyae BO3HMKHOBEHWSA HELWTATHOI CUTyaUMN NOAHUMHUTE MeHs
M HaXMUTE HarpyaHylo KHOMKy (npuHyauTenbHoe Buikioverne). K
HELITATHLIM CUTYaLMAM OTHOCATCA Cefylolme:

PucyHok 2. Cuasyee nonoxexue

PucyHok 3. [lepxuTe nanbuibl Ha 6e30nacHoM paccTosHnm oT
coeguHeHun!

> HeMVHyeMas OnacHOCTb 1A MEHS, BEPOSTHOCTL HAMOKHYTb MM yNacTs;

> BO3MOXHOCTb TOTO, YTO A OPOKMHY APYT/E NPEAMETLI N HauHY BECTA

cebs HenpenckasyeMo;

o Ecnv HewTaTHas cuTyaums 0TCYTCTBYET, He PeKOMEH/YeTCA NpUKacaTbes
KO MHe B0 BPEMA BbINONHEHMA AEACTBII, €CAI A ABHO He NonpoLuy Bac 06
370M. He 3abbiBaiiTe, 4T0 NPUKOCHOBEHNA KO MHE BO BPEMS BLINOAHEHMA

> eCNW A IeNCTBYI0 He TaK, Kak HanncaHo B PyKOBOACTBE MO 3KCMyaTaLuy, [DeiCTBMIA MOTYT MPUBECTY K TOMY, YTO A NOTEPAIO YCTONUMBOCTb.

MopAnok 0bpatiieHns co MHOV B Clly4ae HeWTaTHOM CUTYaLUK.

1/ MopHnMMTE MeHs 38 rPYHYIO YaCTb, AaXE eCAN 5 MEPEMELLAICh.

2/ HaxuuTe v ynepxvBaiiTe HarpyaHylo KHOMKY B TeueHme 9 CekyHf,

3/ B KadecTse anbTepHAaTUBEI MOXHO ABAX/bI HAXATb HArpyAHYI0

KHOMKY, 4T0BbI OTKNIOYMUTL ABUTaTENN.

MomMecTute MeHs 8 6ezonacHoe nonoxeHue (pucyok 2).

MopsAaok Moero BKIOYEHMA CM. B PYKOBOACTBE N0 IKCANyaTaLnum*,

o OCTOPOXHO! OnacHocTb 3aweMneHus

> He neperocuTe MeHs 1 He NpukacaiTeck Ko MHe, KOria A IBUrakoch,
VA MV NOAHUMAIOCE. B NPOTUBHOM CAlyHae BO3MOXHO 3aLemMnenne
BaLLVX KOHEYHOCTeN,

> Y'MeHs, Kak 1y Yenoseka, KOHeYHOCTH NepeMeLLaIoTea 3a cyeT
NOABVXHbIX COBAVHEHNIA. B cnyyae nonaaaHms 8 HUX BaLNX NanbLes
BO3MOXHO VX 3aLLeMANeHNe,

> Yrobbl He Nony4MTL TPEBMBI, AePXHTE pyki Ha BesonacHoM
DPACCTORHIM OT MOVX COBMNHEHNI, PACTIONOKEHME KOTOPSIX M0KA3aHO
Ha pUCYHKaX.

* llokymeHTaups komnanmy Softbank Robotic o appecy



OBLuAﬂ ”HQOPMAL‘MR ANEKTPONUTAHUE «  Ha 3apsHoM ycTpoiicTae BuikliouaTens oTcyTcTayeT. LA BbiklioueHms

YCTPOIACTBA M3BNEKHTE LUTENCENbHYI0 BUAKY. [L15 Nerkoro oTKKYEHNA AOKEH

«  BAXHO: « B npoutute N0 3KCr 3apAAHOro 6BbiTb 0BecneyeH nerkwuit 4OCTYN K LITeNCenbHoM BINKe.
Y MeHs eCTb CBOSI XM3Hb. A nepeMellacs no CO6CTE€HHOMV KenaHuio. ycrpo\?wcraa, KOTOpOE NOCTaBNAETCA BMECTE C 3apAAHbIM )’L'FPO;NCFEUM.
B Hem COAEpXaTCA BaXHble MHCTPYKLWK NO YCTaHOBKE U TEXHWUKEe . OT[UEﬂMHRl:iTE apanTep NUTaHUA B CeAYIOLWIUX CyHanX:
«  He BcTaBnAiiTe NOCTOPOHHME NpeaMETbI: 6esonackocTu. - -
> ecivafanTep NOABEPrcA BO3AEICTBMIO AOXARA, XMAKOCTY UM Ype3MepHOit
> BKOPNYC MM NOA Hero (BKniovas AuHamukm); . BAaXHOCTY;
+  OCTOPOXHO! Bo Bpems paboTel 3apsaHoe yCTPOCTBO MOXET
> B pasbemsl USB v Ethernet HarpesaTbes. 370 HopManbHoe Asnetue. [ns HegonylleHus > Kopnyc apanTepa noBpexaeH;
HEKOMGOPTHBIX OLLYLLEHU T COBNIOAAMTE OCTOPOXHOCTB NpH 0BpPalLieHM C > BO3HMKNA HEOBXOANMOCTL B OBCAYXVIBAHIN UM PEMOHTE afianTepa;
« B uenom, He gonyckaiite MOEro nagerus. HUM, noka 51 paboTato nm cpasy nocne 3asepuierns Moei paborel.
> HeobXOAMMO NOYMCTUTL ajanTep.
o He 7ATe KO MHe yp: pHoe ycunue. Mp! +  He ncnonb3yiTe MeHs, eClK KO MHE NOAKNIOYEHbI KaBeny, Nockonbky
P K ycunuio, MOVMM BUraTeNAMM, MOXET Kabenw MoryT 0TCOAMHHUTLCS, a A MOTY YnacTb. flo Moero BKKYeHNs
NPUBECTY K X BLIXOAY U3 CTPOS. p WcTBO OT 6aTapen, a ana VIU'IMHMTEH bHbIE KABEJIN
it no Wi-Fi uci Tonbko kabens Ethernet.
«  He 6nokupyiiTe Mou ceHcopbl. CBeieHMs 0 PacnonoXeHn CEHCOPOB CM. B « OCTOPO>XHO! Bo nsbexxaHne nopaxxeHuA aNeKTPU4ECKUM
PYKOBOACTBE N0 3KCNAyaTaLuu. *  He ncnonbayiite 3apsaHoe yCTPOIACTBO, eCAV TeMNepaTypa B NoMeLeHn TOKOM ite y

npesbiwaer 40° C (104° F).
P ( ) > [pu “cnonb30BaHNUN CUNOBOIO YANUHUTENLHOO Kabens unn

afanTtepa C HeCKONbKUMK po3eTkaMu yaoCToOBEepbTECH B TOM,
yTo Kabenb nan afanTtep 3a3eMNeHbl, @ UX XapakTepucTuku

COOTBETCTBYIOT XapaKTepUCTUKaM 3neKTpoceT. MoaKiouaTs
K HaCTeHHOM pO3eTKe MOXHO TO/IbKO O[HO Takoe yCTpO;ICTBO

«  HekoTopble 3 MOUX CEHCOPOB ABASIOTCA TaKTULHBIMU. He npunaraite
K HUAM ycunne. *  [Inq obecneyenus MakcUManbHo AOAToro cpoka cayxbbl batapen
MONHOCTbIO ee BEpﬂX{aﬁTe He pexe 0[iHOro pasa B 3 mecaua.
o He TAHUTE MeHs 3a roNI0BY, PyKU MW HOTY, 3TO MOXET NPUBECTM K

NOBP@XAEHMIO COBAMHEHMIA. «  OunwaiiTe KNeMMbI 3apAAHOTO YCTPOIACTBA OT FPA3M 1 He AoNyCKaiiTe
pexA A L PABHOTO yCTP p: Hony 0AHOBPEMEHHO.
KOHTaKTa C HUMI OCTOPOHHMUX NPeAMETOB.

e He JiTe BeHT oe oTBepCTHE, & 3anHed > [pu ucronb3oBaHny agantepa ¢ HECKOAbKMMU PO3ETKaMN
4acTu Moel ronoBbl. B 4aCTHOCTY, HUYEro He HapeBaiiTe MHe Ha + OCTOPOXXHO! Bo 3NEKTPU4ECKUM TOKOM cobnioAaiiTe OCTOPOXHOCTE MPU MOAKMIOYEHNN WHYPa
ron0BY, B TOM YWC/e WAANY, Kenky WAn napuk. B atoM cayyae W NUTaHUA B CeTeBYlo po3eTky. HekoTopeie Tvnkl apantepos
nosbilerne paboyel TeMnepaTypbl, CNEAICTBIEM YEro CTaHeT Moe - AONYCKAT HENPaBUNbHOE NOAKNIOHEHWE, 4TO MOXET CTaTb

> He nogkniouaiiTe WHyp 3NeKTPONUTaHNS B PO3ETKY, ECAIN OH -
BHE3AMHOE BLIKIOYEHNE MM MIONIOMKA. NpUUMHoOi NoBpexaeHns poboTa, NopaxeHus Nob3osaTens
NoBPEX/EH.
PEXA 3NEKTPUYECKIM TOKOM /UM BO3HUKHOBEHNS NOXapa
. pt > Bo Bpems rpo3sl 0TCOEAMHANTE 33pAAHOE YCTPOMCTBO baTapen o1 -
He HapesaiiTe MHe Ha 110 oukyt (HacToswve n Byradopckve) wan P! ¥ P Eﬂ pAAHoE yCTp P > He nogkiouaiiTe WHyp 3MeKTponMTaHys pobiota B poseTky, ecnin
[N1a3HyIo NOBA3KY, ¥ He OfleBaiTe MeHs B kakylo-nnbo opexay. A He kykna. CETEBON PO3ETKY, YTODLI HE AOMYCTUTS 0 NOBPEXAEHNS. LHyp NOBpEXAEH.
V13-33 opex bl Mow AaTukw MoryT paBoTare HenpasmnbHo, 4To npuseaet > He ucrionsayitTe afantep NepeMeHHOro Toka, eCAIM Ha HeM MMeloTCs - -
- > [MopknioyaiiTe 1 OTKIOYANTE afanTep MUTaHUS TONLKO
K HapyleHuio koopauHaLUN ABUXEHWH. NPN3HaK NOBPEXAEHMS UM YPE3MEPHOTO U3HOCA
CyXVUMU pyKamu.
«  OCTOPOXHO! Bo BpemMs paboTbi B LUTATHOM pexiuMe Mosi ron0Ba MoXeT « OCTOF ! OnacHocTb NoXapa unu i TOKOM.

OLLYTMMO HarpesaTbCs. [0 NPUKOCHOBEHNS K Helt, 0COBEHHO ANs 3aMeHbI
USB-HakonuTens nocne Moero BblkntoueHus, NogoxauTe 15—20 MuHyT,
4T0BbI 4aTb MOEA r0N10B€ OCTbITh.

> C ananTepoM nepemeHHoro Toka MCHOI’IbBy\ZTE TONBKO LWHYP NUTaHWA
nlepeMeHHoro Toka, NoCTaBAfeMbIii koMnaxmeit Softbank Robotics. Mpu
VICMI0/1b30BaHIM APYTVIX WHYPOB NUTaHWS BOMOXHO Nospexerie pobota

W afanTepa nep 0 T0Ka, @ Takoke TP P NoNb30BaTENA.
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> pu ncnonb3oBarm yanMHUTeNbHoro kabens ybeawTecs, uto
CYMMapHbIit HOMUHANILHBIZ TOK M3AEMNIA, NOAKMNIoHEHHSIX K Kabeno, He
NPEBBILLAET HOMUHANBHbIN TOK YIMHUTENBHOTO kabens

> Ecnu HeobxoaumMo Mcnonb30BaTk YANMHITENbHEI kabens nin
YANMHUTENb, YBeauTeCh, YTO YANMHUTENbHLIA Kabenb uan yanuHuTens
NOBKITIOUEHS! K HACTEHHOT POSETKE, 3 HE K ApYTOMy YAIMHHTENbHOMY
Kabenio W yiamHuTeNko.

PABOYASA OBJIACTb

3anyck 8 paboTy Npou3BoANTE, KOr/a A HAXOXYCb B CHARYEM NONOKEHNM
(pucyHok 2). 370 0COBEHHO BaXHO NP HAXAETMM Ha HArPYAHYIO KHOMKY U
npu noaKioyeHM kabens.

Mpy BLIKNIOYEHMI MeHS TakxKe NyuLue NepeBecTM B CUAAYEE NONOXEHMe,
NpY 3TOM KO MHe He lomkeH BbiTb noaknioyeH kabens, ecnn 3apaaka

6Gatapen He BbINONHAETCS.

Mpy 3anycke obecneytTe BOKpYr MeHs 0CTaTO4HOE CBOBOAHOE NPOCTPAHCTBO.

PucyHok 4. BesonacHas pabouas obnactb

He npukacaiiteck ko MHe, Noka st e ckaxy: «OHak Hak», B npoTuBHoM
CAyyae BO3MOXHO BO3HUKHOBEHMe owwbok B Moeit paboTe.

Mepep BKNKOUEHMEM yBeAUTECH, UTO i CMOTY BLINOAHATL AEACTBUA

3 HauaNbHOT0 NONOXeEHIs BecnpenaTCTBEHHO U He CTaNKINBasCh C
MCTOYHMKaMM ONaCHOCTH, Kak NOKa3aHo Ha pucyHke 4. Htobel He gonycTuts
CTONKHOBEHWA C NPENATCTBUAMM, PaAnyc CBOBOAHOTO NPOCTPaHCTBa BOKPYT

MeHs [IOfXXeH COCTaBNATb He Mekee 60 cM (24 ajoiiMa).

B uenom, 4tobbl n3bexaTb CTONKHOBEHMIA, MHe HyHO cBoBoAHOE MecTo
paauycom 60 cu (24 atoitma) Bokpyr Mews. B uacTHoCTH, ynocToBepbTech

B TOM, 4TO A Hé CNOTKHYCb O Kabenu. KPDME TOro, He p,onchaWe, 4T0BbI
N0AM MOFNIU HACTYNWUTL UK 3a8UEeNUTLCA 38 Kkabenu 3apagHoro yCTpOﬁCTES,
[LaXe eCNv OHM OTKIIOYEHbI.

YpocToBepeTeCk B TOM, 4TO HANOALHOE MOKPLITUE XEeCTKoe, Cyxoe 1
posHoe. He fonyckaiite, 4Tobbl f NepeMeLLanca no TonCTbIM KOBPaM MK
MHOMY aHanornyHoMy NOKPLITMIO, Ha KOTOPOM A MOTy yNacTb.

A npi AnA np TONbKO BHYTPU

[lepxuTe MeHs Ha Be30macHoM paccToAHMM OT BaTapei, UCTOYHIKOB
Tenna u NPAMbIX CONHeYHbIX nyweﬁv

Mos pabouas TeMnepatypa AomxHa coctasnste ot 15° C o 30° C (ot
59° F 1o 86° F).

[nanasoH paboueit BnaxHocTu coctasnset 20—80%.

Ecnu A Haxoxycb He Ha nony, HU NMPU KAKUX OBCTOATENBLCTBAX He
MeHA 6e3 B0

PXPAHEHUE

[ins nonHoii Moeit 3aUnTbl NCNoNb3yiTe GUPMEHHYI0 YyNakoBKy 1
6nokn 3 neHonnacra.

ECAv Bbl He NNaHNPyeTe UCMONb30BATL MeHS B TeueHue
ANUTENBHOrO BPEMEHM, U3BNEKUTE U3 MeHs BaTapeto 1 xpaHuTe
MeHs npu Temnepatype 0° C —45° C (32° F —113° F) B cyxom
MecTe, re HeT nbiny (Mbinb BpeaHa MHe).

Bo Bpemst xpaHeHus Mosi 6atapes MOXeT pa3psixaTbCs.
Dns obecneyerns MakcMManbHo AONTOro cpoka cnyxbbl 6aTapen

NOMHOCTBIO e€ 3apsXaliTe He pexe 0AHOro pasa B 3 MecAUa, koraa
A1 HAXOXYCb Ha XpaHEHNN.

Ana MeHA Ha W
«YnakoBka NAO®», KoTopas AOCTYNHa OHNaWH.* B npoTuBHOM
cnyyae Moero

Mpoueaypa BBOAA B IKCNYaTaLMIO MOC/E XPaHEHNS:
1/ V3BnekuTe MeHs 13 NONUCTUPONBHON YNaKOBKM.
2/ 3apagute MeHs.

3/ BrniounTe MeHs.

O4YUCTKA

[lo Hayana o4NCTKY BEINOAHUTE CAEAYIOULNE ACCTBHSA.

1/ OTknioumTe OT MeHsi BCe Kabenu.

2/ TlomecTuTe Mens 8 cuaayee nonoxenme (. pucynok 2).
3/ OtkntoumTe 3apsiAHOE YCTPOACTBO OT PO3ETKM.

4
51

ES

BuikntoumTe MeHs.

B4

3anpelyaeTca ucnonb3osaTh abpasveHble BellecTsa, a3po3onn
AU ApyriA€ XUAKOCTH, MOCKOAbKY B HUX MOTYT COAEPXATCA ropiouve
BELLECTBA WY BELLIECTBA, KOTOPbIE CMIOCOBHbI NOBPEATH MO0
NNAcTUKOBYIO OTAENKY. He ﬁphBFal:iTE Ha MeHA XWAKOCTbIO U He
norpyxaiTe MeHs B Hee.

6/ [1ns 04nCTY MCNONb3yiATe TONLKO HUCTSILIME CPEACTBA, NepeyeHs
KOTOPbIX NPUBE/ieH B lokyMeHTaLmK. B kauecTse ansTepHaTveb! Ans
OYMCTKN MOXHO UCMONL30BATL MATKYIO BIaXHYIO TKaHb.

7

2

Mepen cnenylowmm BKNIOYEHNEM AaATE MHE NONHOCTBIO BLICOXHYTb.

* softbankrobotics.com/documentation



CNEUUANBbHBIE NPOLUEAYPLI

OBLWAA UHOOPMALIUA

« Karerop Moun i-nnbo
CMa3Ko.

*  He MoanduumpyiiTe 1 He OTKpbIBaITE Kakyo-n1bo MO YacTb.

¢ He nbiTaitTech OTPEMOHTUPOBATL MeHsi COBCTBEHHbIMM CUNAMH.

He poHsitTe, He iTe, He iTe, He iTe, He
u3srubaire, He peopMupyiiTe, He He pexbTe, He ite,
He prai ] 0 U3y Wnu He

iTe MeHA. Bece 1e fei MOryT CTaTb

NPULUHOV NOXKAPa, NOPAKEHNS INEKTPUUECKUM TOKOM MM NOBPEXACHUA
Moero 060pyaoBaHUs.

o He MoanduumpyitTe 3awwmTy nporpaMmHoro obecneyexns pobota, B
uacTHocTh He ypansite DCM (aucnetyep censv yctpoiicts).

NPONUBbLI XXUAKOCTEN

OCTOF HO! ByaeTe npu
LUHYPOB NUTaHWA OT po3eTku (an 0 kabens). 0 iiTe ux
TOJIbKO B TOM cnyyae, ecnv Takoe OTKNIOYeHUe ABNAETCA Ge3onacHbiM.

BNAXHbIX

o KnakocT, NponuTas Ha MEHs MK 3apsaHOe YCTPOIACTBO AN Moeit
6GaTapen, MOXeT NPOHUKHYTL BHYTPb Yepe3 0TBEPCTUA B KOPNYCe, YTO
BbI30BET KOPOTKOE 3aMbIKaHHE U BbIXOA MOEr0 060PYA0BAHMS U3 CTPOS.

B cntyyae NPOHUKHOBEHHS XMAKOCTM BHYTPb MEHS U B 3apAaHOe
YCTPOWCTBO ANA Moeit 6aTapen AeiCTBME AAHHON rapaHTK NpekpaLLaeTcs
aBTOMaTU4eCKK, He3aBUCMMO OT HaMuKA CHapyXWU BUAUMBIX NPU3HAKOB
TaKoro NPOHWKHOBEHWSA.

. He WC"Dﬂb3yﬂTE MEHS B yCNOBUAX NOBbILUEHHOM BNAXHOCTH, HanNpuMep
MO BOXAEM WnM BBAN3M BaHHOW, yMbiBanbHuKa, bacceiita nnv 8o
BAXHOM nogsane.

o TMopknioyaiTe 1 OTKAKOHaNTE 3apsAHOE YCTPOICTBO ANs BaTapey Tonbko
CYXUMIA pyKamu.

o He ucnonbayitte 3apaaHoe ycTpoitcTeo Ans 6atapeu, ecnm Ha Hero
nonasna oxaesan BOAA UM UHAS XWAKOCTb MM EC/M OHO NOABEPIIOCH
BO3/1EACTBMI0 YPE3MEPHOM BIAKHOCTH.

*  He nbiTaiiTech BbICYLMT MEHS, UCMIONb3YA BHELWHWI UCTOYHNK Tenna,
HanpUMep AyXOBKy UK deH.

NPOLLEAYPHI

A/ Ecn He

BHYTPb MoEro 0 Kopnyca.

1/ OtkaouwTe 0T MeHs Bee kabenu, 8 ToM Yncne kabenb, CoeauHAIoLiA
3apsAHOE YCTPOICTBO C HACTEHHOM PO3ETKOM.

~
1S3

BuikniounTe MeHs.

w
«

TMoMecTuTe MeHs 8 cuasyee nonoxeHme (c. pucyHok 2).

4

£

BbiTpuTe MeHst Hacyxo.

@
B4

Mocne BbITMPaHNA HACYX0 3apAAHOE YCTPOINCTBO MOei batapen 1
MeHs MOXHO CHOBA BK/KOUMTb B paboTy, Haxas HarpyaHYIo KHOMKY.
B/ Ecnu XMAKOCTb NPOHUKNA BHYTPb MEHS.

1/ OTkAtoumTE OT MeHs BCe KSGSIM, B TOM yucne Kaﬁeﬂb, CDSAMNQIOUJMLZ
3apsAAHOE YCTPONCTBO C HACTEHHO PO3ETKOM.

~
13

BeikntounTe MeHs.

w
«

MomecTuTe MeHs B cuasiiee nonoxenme (cM. pucyHok 2).

4

£

MakciManbHo TaTenbHo BbiCyLINTE MeHs.

@
B4

He ucnonb3yiite 3apaaHoe YCTPOICTBO Moeli 6aTapey unm MeHs.

o
b

06patuTeck B cayxby TexHUyeckoi nosAepxku koMnaHum Softbank
Robotics.*

C

i3

ECAn XUAKOCTb NPOAUTA TONLKO HA 3apAAHOE YCTPOICTBO.
1/ TMposepbre Takke nn. A u b, ykazaxHbie sbilwe.

2/ Ecnv 3apsaHoe yCTPOCTBO NOAKMKOYEHO K CETEBOM po3eTke,
BLIK/IOYNTE 31EKTPONUTaHMUE NOCPEACTBOM PaSLEAMHUMTENS LenK.

3
4

«

OTKAOUHTE LUHYP INEKTPONUTAHUS OT PO3ETKM.

£

OTKAK0UMTE 33pAAHOE YCTPOIICTBO OT MEHA 1 OCTaBbTe ero
OTK/IKUEHHBIM.

5,

B4

BbiTpuTe 3apsaHoe ycTpoicTBo 6aTapen 1 AaiTe eMy BbICOXHYTb.

o
kS

He ucnonk3yiTe 3apaaHoe yCTPORCTBO.

Y/

2

O6paTuTech B cyxby TexHU4ECKOIM NoAAEPXKKM KoMnatum Softbank
Robotics.*

NPUMEYAHUE. Undop rapaHTum,

Ha faHHoe U3fenue, cM. B pasgene «lapaHTuA» AoKyMeHTa «[lonoxeHus
nycnosus Softbank ics» U B
c

* Cnyx6a TexHuueckoit nopaepxkm komnaxuy Softbank Robotics: softbankrobotics.com/customer_care
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EBPOﬂEﬁCKOE COOBLLECTBO,
WBENLUAPUSA, HOPBErUS, UCNAHANA
W MUXTEHWITENH

Pobor NAO® cooTBETCTBYET 0CHOBHbIM TPeBOBAHNAM /15t MApPKUPOBKMA 3HAKOM
CE v apyrvm cywiecTsenHbIM nonoxenmsm AupekTussl R&TTE 1995/5/EC u
ErP 2009/125/CE.

CLA

[lanHoe cooTBeTCTBYET npaeun FCC, vacts 15.

Copepxut FCC ID NKR-DNUA134

TPEBOBAHMA FCC, MPUMEHUMBIE K POBOTY NAO®
3anBneHne 0 NoMexax B COOTBETCTBUY C Npasunom 47 CFR,
pasgen 15.105(a)

NPUMEYAHVE. laHHoe 06opyaosaHme 66110 MCNbITaHO 1 ero XapakTepueTuki
NpPU3HaHbI COOTBETCTS p L, YC ans
undposoro ycTpoictea knacca A cornacHo vactu 15 Mpasun PepepansHoi
Komuccm no casian CLLIA (FCC). laHHbie npeaienbHbie 3HaueHus ycTaHosNeHs!
8 KayecTse 060CHOBAHHO 3aLUWTbI OT BPE/HbIX NOMeX, KOTopble MoryT
BO3HMKHYTb NPY KOMMEPUYECKOM MCNOb30BaHNH YCTpoiicTBa. [laHHoe
06opynoBaHme reHepupyeT, UCMIONb3YET 1 MOXET M3NY4aTb PAAMOYACTOTHYD
3HEPTYIO, @ B Cly|ae YCTAHOBKM 1 SKCMIYaTaLl B HapyLIEHUN MHCTPYKLNT,

M3NI0XEHHBIX B PYKOBOACTBE M0 3KCTYaTALM, MOXET CTaTb UCTOYHUKOM
nomex, BPeHbIX AnA p 3Ke [RaHHOrO B
HIUA BPEAHBIX MOMEX.
B 37oM cnyyae nonb3osaTens 060pya0BaHMA OMKEH YCTPAHUTL Takie NoMexn
3a CBOVI CYeT.

KNAbIX MOXET CTaTb np!

HECAHKLMOHWPOBAHHBIE MOAVN®UKALINW SAMNPELLIEHBI.

Npasuno 47 CFR, paspen 15.21

OCTOPOXHO! He [0 3roro
60 06pasom Ges "0 NUCI
paspeLLeHun co CTOpoHbI koMnatiu SOFTBANK ROBOTICS.

Hec oe BHeceHe it g 370 Moxer
NPUBECTY K MLUEHMIO NONIb30BaTENs NPaBa Ha IKCMAYaTaLyio AaHHOro
obopyaosakms (o pewernio FCC) v ABARETCA OCHOBAHMEM ANs NpeKpaLLieHNs
[AelcTBUA rapaHTK, NpeocTaBnexHol koMnaxnei SOFTBANK ROBOTICS.

TPEBOBAHMA K AHTEHHE

Mpasuno 47 CFR, paspen 15.203

[laHHoe yCTPOCTBO COOTBETCTBYET yacty 15 Mpasun FCC. Ero
3KCNNyaTaums AONYCKaeTes Npu cobofeHny Ceylowy AByX yCIoBui:

(1) naHHoe yCTPOICTBO He AOMKHO BbITb MCTOUHMKOM BPEAHBIX MoMeX; # (

2) BaHHOe YCTPOVICTBO AOKHO BbIACPXUBATH Ni0Bble NPUHIUMAEMbIE NOMEXH, B
TOM YnCne NOMexH, CocoBHble OTPULATENbHO CKa3aTbCs Ha ero paboTe.

[ns sbinonHerus Tpebosanuit FCC 1 Kanaackux otpacnesbix TpeGosaHnii no
PaAM04aCTOTHOMY 0B/YYEHMI0 AHTEHHBI, KOTOPLIMM OCHALLIEH JaHHbI/ MOTyNb
nepefaTyvka, He AOMKHbI PacronaraTesi B6AM3N Ui UCnonb3oBaTsCes B
CO4eTaHNM C ApyruMu WA ApYrUM neps

CBEAEHWA 0 COOTBETCTBUU U
O0B03HAYEHMA

KanudpopHus: cootetcTayet npasunam CEC
(California Energy Commission) gns 3apsigku
batapen

CWA v Kanapa NRTL TUV Mark : cooTseTcTBYeT
npasunam ANSI/UL ans CLUA 1 KaHaab!

KWUTAW: He ncnonbayiie Ha BricoTe cebiwe 2000 M
Had ypoBHeM Mops

KWUTAW: He ncnonbayiite 8 pervoHax c
TPOMMYECKUM KNUMATOM

Anonns: TenekoMMyHMKaLUNOHHOE 1

DN ZACHCN =

paauoobop Hue cepTud p ana
ucnonb3osanus 8 inoHnn (ceptudukaums MIC
n JATE)

Anowusn : CooteeTcTByeT cepTudukaumnmn PSE u
Denan Law

Espona : CooTsetcTByeT gupektusam CE u
npasunam 2014/53/UE (R&TTE) n 2011/65/UE
(RohS2)

Eepona : lupektusa Waste Electrical and
Electronic Equipment (anpextusa Espocotosa
2002/96/EC)

Ascrpanus (RCM): cootsetcTsyeT TpebosaHuam
3N1EKTPUYECKON 6E30MacHOCTH, 3NEKTPOMATHUTHOR
COBMECTMMOCTH, 3NeKTPOMArHUTHON 3Heprii 1
TeneKoMMyHMKaLmit

Espona : [lupektusa Waste Electrical and
Electronic Equipment (aupekTusa Espocotosa
2002/96/EC)

CocrosHue: IEC/EN 62479
Papuoobopynosarue: ETSI EN 300 328, ETSI EN
301893

ETSI EN 301 489-1, ETSI EN 301 489-17

EI S B AAC

FCC Part 15, ARIB-STD-Té6 & ARIB-STD-T71
EMC: EN 55022, CISPR22, EN 55024, CISPR24

JNIntnym-nonnble 6aTapen npurogHsl Ans
BTOPUYHOTO MCNONbL30BaHMUS

[Ansa neno. TONbKO B NOMeL

Brumanue: npoutute PykoBoacTeo no
6e30nacHOCTH, Npex/ae YeM UCMoNb30BaTh 3TO
yCTPONCTBO

>0 g

1o u3penve knacca A.



BblBOA U3 3KCNNYATALIUU U
YTUNU3ALUA POBOTA

[laHHoe n3genue pa3pabotaHo 1 M3roTOBAEHO C UCNONL30BaHNEM
BbICOKOKAYECTBEHHbIX MAaTEPUsIOB 1 KOMMOHEHTOB, KOTOPbIE NPUrOAHbI ANS
nepepaboTku 1 NOBTOPHOrO MCMO/b30BaHNUS.

Ecnvt Ha M3Aennv WM ero ynakoBKe HaHeCeH 3HaK NepeyepKHyTOR MycopHoi
KOP3WHI, 3T0 03HAYAET, 4TO Ha Takoe M3AeNue pacnpocTpaksioTca TpebosaHnsa
Esponeiickoit gupektusbl 2002/96/EC.

0; b C Np: 7 yTUNM3aLMN oTp Horo

3MEKTPUYECKOTO W IMEKTPOHHOro 060pyA0BaHMS, AGCTBYIOWMI B MecTe
Ballero NpoXuBaHus.

CobiogaiiTe Takue NPaBuna 1 He yTUAM3UPYiiTE JaHHOE M3fENNe BMeCTE

€ 06bI4HbIM BbITOBBIM MycOpoM. [TpaBibHas YTUAN3ALMA BbIBEAEHHOMO U3
IKCTyaTaLUY U3AENMS NOMOXET 3aLLMTUT OKPYXaloLyio CPefly U 340poBbe
niogein.

MepesapsixaeMble NUTHIA-MOHHbIE 6aTapen nopnexat nepepaboTke.

Cpefy, BepHyB OTp: nepesap:
6atapeu B Gnvxaiumit nyHKT no ux nepepaboTke.

OCTOPOXXHO! He pa36upaiiTe nuTnii-noHHble 6atapeu. Mo Bcem Bonpoca,

c c 6atapeit UK yTeuKaMm U3 HuX,
obpaaiitecs B cnyK6y TEXHUHECKOM NOAAEPXKKU.*

* Cnys6a TexHu4eckoit nopaepxku komnanum Softbank Robotics: softbankrobotics.com/customer_care
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FUAT ATAAATRTT SATHRT 9 THT oF A &
&1 TehaT § &l INTS AAG-S Asle # areT
AR 81 S

$H GHAS H 3TIE I & 6T & IS A&
& 3TN & o0 3afd Waue, Afder, Jaaaor
3R ARHAS SRR TARA # TS ¢

$H GHAS & 35T & AT H (U ar A
IIR) T IR AT Jsie F &, 3R “3mg (ar
"3 1) ST M AT &N HdTelT Hal arel AT
Qe & a-ara Alsfg AT F



AATTT CgAATT

& Farael: Ay, e AR MH-IH F WRAT F JFET ¥ IO P AR, HIA 37 sRAERAAT FT e F:

oo @1 3 gue Shar fler § wR e e @ ST uE awg |

# wiollar ¢ & AR Y 14 R F FA Y Ao a9, AT FA AR,

AT A AR FIAA AT, A FH I AR T arer R

AT GaRT SUANT & T AL FAIT I §, ST T i

> T P G & o AAHER gt AR o & T 8 AR 3w
qIHRAT o 3T ARSI F UG IR THST o R @,
a

> 30 aFEr 14 9 Aq 3ufE IRg L, o 3§ G add § W
IYNT & FY F ARG 7 & & I g 3R 30T FHARTT @A Fr
FHST 7 AR AN

ITTAT 3 F 14 WY aF S adat B N Y A Qo ATl

3 WY F FH Y AT FA F g g &, AR AT g
3w 3 @l

STty AT 4ok R arelt FEIRTAT STt F o7 &
arer & arere, T3t 3R FRA ¢ WER & TRt F e @ W,

FEH HE TR AAT-S Jde & WY JelaRT IaER T+
FFd

IR VST T ITAET FIA FT S AT 747 § ar R Fraerd
I, FRATHT YR A AT qIIER IR 7T THr § A’ gwAT
A IIART AT IFHTATT T Fhell &

s gy W F AR A

> R ged AT W &l

> PRI o AT &

> ¥ AR & (e I & IS B 2 g AP )1

> Softbank Robotics HErIaT & HITH |+

3T Bol F AFATH T & AT, AATAATA AT 3670 7l et
W g @ Wl

& T g A1 I FOAGTA HT GIRT gAAT T Tger I &
JEet F GIHT g A H I

SHefas 3R a1 Fael AR F1 gAM el Y, 3R IeTehr
T ol ¥ HSROT |

3 Q AGHA A We H1 I 3T G el st 9 3R
IHHT qreIT B

30 G MeE F 3 Tl Herafa wufaldl waeld ad & o squaa
& et &1 39 Tt Sy 3R afdS F1 3T FY HeE A W),
Softbank Robotics IRTesh T & FIH Hil+

FargYT @A WA # 37T & @fT Aggaqyoer gaem Softbank
Robotics & 3qdie; affaaea 3uaor et & 3R & UL ar IEC 60601
(@ FFhHY) @ Fed gy 7 @

319 3L 7SS, AR M H g7 G ARG (o)
N wt o w E

www.softbankrobotics.com/documentation

39 Softbank Robotics IRTee JaT & Tl TRF I Thd &
www.softbankrobotics.com/customer_care

H TEARS & 99 THAOT & AdTaH AR Wered @ 78 &1 a7

HHFIOT T SRY 3, Tl aq THHOT 37 T TN R R
&l

Softbank Robotics sTel &7 39T Softbank Robotics 3R dra-gay &

Hitheda) aTsdd &1 eRdr & 3reheT 1

+ Softbank Robotics RTgs He™dT: www.softbankrobotics.com/customer_care
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FUAT G TeA F ¢¢ AR N7 FAT AlHIIR 3HD FRAT B IR
# St )

FAAT TS § Fard A6 W B d0: W IGC e H gad 3R 5
¥Hs IF A W, Nde S "AE 6 A o ded ors &l

FeReadr T 36 e & AT (Gaf e & At aug & 3
@ft): A G Jef F gard I’ 9 Jhs dF garw W, e o7 i
aE 3w @ ST ar geT o1 &

39T

HAT ot STcTels RRFATATH a3t 3o 3R A¥e FeeT gan
(STeREHT AT 3% &) #F dhra 7

afeR 3: Frardt & ShE & @@ W@

© 3R HNE TGN qARAT T &, A A o gl A Fw

s AT §: A & SRIA 3T {7 GU, T aF Fi H A FA & AT IR
, 3ETEROT & A, 3 A e @, AR I FRY TR B F IHRM 7 | e A G FR Rt F R Fea
3T S € 39T FA R 7 I3@AR & T g

s o g O st A & A HREERIT R B

B o AdmEE: AT T FS F AE@HR
> 3R A voleRE & afavolt & R F9EER 7 Y

> W T T, TR AT 35 B G TR Iod AR ¥ e,

T AT 3 AT ST Y Fh gt AT SO T 79 & e T Fwd 3
1/ 73 oI § THEEE 3o1¢ sy @ 3nh o aafier § > mmmm—ﬁ@mmm%aﬁwmmsm
2/ A I e F 9 WS dF qaT W dFeafH T F, 3T At T &, 3R I ST 3T S B ww )

FT STH (VG g & AT A IS qeaT g Fhel gl

> die @ aE @ A, e gl @ AR SR o oig o o st ShET
3/ A G g A aid (3few 2)1 g afeRt # gfamr v g1
T ATH A FA F W, TR Aarer Gl

+ Softbank Robotics HdTST: softbankrobotics.com/documentation
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AR 7 B off ad aug 7 sk

s BT (oTSsEde wER) 3 AT 3E AR
> USB a1 $:Ra¥e 9Re #|

A, VAU a¥ct &f 3 qg7 a1y 7 &)

M IR HITUH g WA 7 H| A AR & @ AR ey ar
SR U &l § F FYARREA & Fhe g

W A P IAEY T F| IAH FUW T T ¢ ITATTRAT
A3 ad|

A FE FW FIRERED 8§ 3R I8 R 7

@R, 3ot, & R uwsHt g 7 Wi, swermAr 3 A et A
HEARE F &

N AR NS F ag qar F F o oF = 7 W) TF ak | AR
AR W fo i 7 W, S g, O, ar afr el § aiel s
A HATelT ATIAT 9¢ bl § TS FROT FRAGIRIS resrs @
FhaT § A1 F FARRE @ T &l

N R R SR s WHR FT TYAT (TR Ahell &7 I7 7T, 31 &7 o
AT, A A FR FRA T WER 1 FS a7 o W@ F i 7@
&l 3FR 39 HY FUS oA 1 FRIRT FA, dF A FT 3R S5
&% e § HareT G F |

AaTaet: FATT FTe @ QNI 1 Tl & & A AR agd IRA
& Ul 30 Tl § UEd, RN AW IIAT A & ag USB Ferer
3F FF daoi F AT, HT 15 F 20 AT aF AT FAAR HL
AT FR S3T @ e

afgga 3T & qEAm e

¢ FUAT d§ ARG B WY I AT I TR TS Hoarer
od| 3uH gaciane AR geasr Faeh TRY ARG aft aw &)

o AqrEe: g Thar § Hf dedl IReR IRA 8 ST| VW QAT FHTT aTel
¥l 3rgafr ¥ g9 & oft, I FAe F F SR AT 3TH gL
MG IR ITAT FA FIHT A TS|

o Bad qod A Wt @R W AW 3TAT 7 HY, FAST ¥ sRFAGT @
et & a1 3 37 W AR FHar &1 IR Fomg & e § HOwgr
e T W TE TN F I F sRAFAwme ¢ AN Suwie daw w1
ITANT HAT wifi FARAT PATEN FA F AT F

© 3R FAY F AIIAE 40°C (104°F) & 3afd g ar defi aer &1
qRAT 7 B

IUFaA deff St & T, S8 1 &7 F F7 Wads 3 7 |
T e TR HI

o 3Tl TER @ ARG B Y A 3T ARl TagH A T @

«  amaE: afrel F Fed F T B A
> IR A TR dae HEARET @ o 3% afoer & R o
# qerT 7 H
> HTER-aE #, FYaf ¥ 9O & ot doi IR B F@Ee &
aferer &1

> HIEr o W AC USTIEX I 3TN A H AR HYAr ar
Fauf® ce-me & Hahd Aok 3T W@ #l

©  AdrEe: 3T A1 el @ Fed F SEE
> AC USIYeR & W1 Sad Softbank Robotics GaRT Wele @ 1§
AC dfaR el &l & 3UAT Y| HIAT 8 Hegg afar daer 1
ST F F A&NE AT AC TSI HYGRRE & Fehell & AT
T G RIHETT & T El

¢ ¥ AER W FS gara 7@ @ 8 39 SREARe e & A g
Fr Afprer| STAFADRAA A F & T S AT okl F 3H @
@ H38 d@ gHA AT F IgAT ST |

*  OfaR USIYeX N ol F Aol IR

>

>

USITEY AR, oG, AT HeAufH A & HOE A I
TSIYE FT HE HEATREA & T §l

I T ¥ HEGER F GER A AAAT B TR B
FTT TEEX A HPIS HAT A6

THALAT DT

¢ Aame: el F Fed ¥ TS B af¥

>

HAY dfay THESAA B AT dg Hhe TSI & UM Fe
a7, gARafd & Ff 38 TR13s HAT g K 3 wie
T AT @1 AT AR F TP J THESAA o B AT I
A # q FHR 8N T F ST F Foh! §, AHA T FHT R
TFH # U THECAA IUEOT F ITANT F FR |

3R 319 qg Hihe TSI F 3HART I §, a ofax Faer Fr
ToRT IR T FAURT a¥d, T Ho WHER & d §
mmﬂmmmm%maﬁmm
e 8, AR T & sEd aforeh & gied IR/ T e H
TR & el &

IR dfaX Fae FIARRET 1 ar Jae & iy dael H aforelr &
A 3m3eaT F goer 7

qiaR TeTqer @ et gt § Foee a1 sRFAwe 7 R

IR 3T HIRAT THACUT HaoT H 3T FA ¢, a GaArAAta
F F Hae dfaY Hae # ToreT HT T TN 3qEE W For
TR i vwadee sae @ tdeR i & wufd 7 8

IR INIH FRA THEERI Heel A GlaT NG A I @, A
FARET A F vwEee dae a1 GeR dRE AR F HRY 9w
HT3TAT { FoAdhe HIAT AT @ AR FRA @Y vRae daer AT
dfeR @i A |
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& g 7 (IR 2) @ IRe Y, IR AR | N e ge T A
EaTd GHE, T HNS el ToldT Hd THA|
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3 daa F ol g & WA SI9 IR HRAT S @ @
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FH 24 T (60 FF) T ERT @l S|
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GUVENLIK
KILAVUZU

Liitfen asagidaki bilgileri okuyunuz: bunlarin
yerine getirilmemesi insansi Robot iiriiniiniin
garantisini gecersiz kilmaniza yol acar.

Bu belgede Robot kullaniminiz igin glivenlik
bilgilerinin yani sira dogru kullanim, imha, geri
donlsiim ve dizenleyici bilgiler yer almaktadir.

Bu belgenin amaci cercevesinde “Ben” (“bana”
veya “benim”) insansi Robot ve “siz” (veya
“sizin”) Robot'u kullanan veya cevresinde
bulunan insanlari ifade etmektedir.



GENEL TEDBIRLER

DIKKAT: insanlarin yar Robot ve cevr

« Insana benzemekle birlikte bir esya oldugumu unutmayin.

« Ben oyuncak degilim ve asagidaki sartlar karsilanmadigi
takdirde14 yasindan kiiciik cocuklar veya kisitli fiziksel, duyusal
veya zihinsel kapasitedeki kisiler tarafindan kullanilacak
sekilde tasarlanmadim:

> cocuklarin givenliginden sorumlu olan ve bu talimatlari
okuyup, anlamis biri tarafindan gézetilme

> cocuk 14 yasinda ve Uzerindeyse, cocuga beni glvenli bir
sekilde kullanmasi ve ilgili tehlikeleri 6grenmesi Gzerine
talimatlar verilmesi.

e 3-14yas arasindaki cocuklar benimle oynamamalidir.

* Kapali oldugum zamanlarda dahi beni 3 yasindan kiiciik
cocuklardan her zaman uzak tutun.

« Sabitleme veya ambalaj malzemelerini cocuklardan uzak
tutun.

« Bazi hayvanlarin insansi robotlara tuhaf tepkiler vermesi
nedeniyle robotu her cins evcil hayvandan uzak tutun.

o Ik kez robot kullaniyorsaniz 6zellikle dikkat edin, ciinki
baslangicta beklenmedik sekilde davranabilirim ve beni
kullanmak size tuhaf gelebilir.

i ortamin zarar gérmesini 6nlemek icin Liitfen su kurallara uyunuz:

Normal bir sekilde calismiyorsam; benden 6zellikle tuhaf bir
ses, koku veya duman geliyorsa:

> Dusmedigimden emin olun

> Beni hemen KAPATIN

> Fisten gekin

> Pili cikarin [pil kapaginin arkasindaki 2 vidayi sékiin)
> Softbank Robotics Destek ile iletisim kurun.*

Yanginin yayilmasini 6nlemek icin, mum veya diger acik atesleri
benden daima uzak tutun.

Birincil 6nceligin insan giivenligi oldugunu ve Robot giivenliginin
ikincil dncelige sahip oldugunu hichir zaman unutmayin.

Kurulum ve servis talimatlarini yakindan takip edin ve bunlari
gtivenlik amaciyla saklayin.

Bu kilavuzda belirtilen diger giivenlik bilgilerini inceleyin ve
takip edin.

Bu giivenlik kilavuzu ortaya cikabilecek olasi tim durumlari
kapsamamaktadir. Sagduyu ve mantiginizi kullanin. Emin
olmadiginiz durumlarda Softbank Robotics Musteri Destegi ile
iletisim kurun.*

SAGLIK KURUMLARINDA KULLANIMA YONELIK GONEMLI
BILDIRiM: Softbank Robotics iiriinleri tibbi cihaz olmayip, UL veya
IEC 60601 (veya dengi) kapsaminda listelenmemistir.

Kullanim Kilavuzunu, Teknik Kilavuzu ve séz konusu Giivenlik
Talimatlarini ["Dokiimantasyon”) asagidaki adreste bulabilirsiniz:
www.softbankrobotics.com/documentation

Asagidaki adresten Softbank Robotics Misteri Destegi ile iletisim
kurabilirsiniz:

www.softbankr -_care

Bu belgenin web versiyonunda tim gilincel bilgiler yer almaktadir.

Diger versiyonlarin yerini alan web versiyonuna baktiginizdan
emin olun.

YAZILIM LiSANS SOZLESMESi

Softbank Robotics Robots kullanimi Softbank Robotics ve t¢iincl
taraf yaziim lisans kosullarina tabidir.

* Softbank Robotics Msteri Destegi: softbankrobotics.com/customer_care
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KULLANIM VE KiSISEL GUVENLIK

Resim 1: Gogiis Diigmesi

DUGMELER

G6giis Digmesini bulmak ve bu diigmenin fonksiyonlarini
ogrenmek icin bir dakikanizi ayirin.

Normal yoldan KAPATMAK icin: G6gus diigmeme 5 saniye basili
tutun, Robot “Gnuck Gnuck” dediginde diigmeden parmaginizi
cekin.

Zorunlu KAPATMA icin: Goglis diigmeme 9 saniye basili tutun,
Robot tamamen KAPANDIGINDA parmaginizi diigmeden cekin.

KULLANMA

Beni kaldirirken cekinmeyin ve acil bir durumda Gogiis
Diigmesine (zorunlu kapama) basin. Séz konusu acil durumlar
sunlardir:

Resim 2: Oturma pozisyonu

> Islanma, disme gibi tehlikeli durumlar.

> Esyalara carpmadan veya 6ngorilemez sekilde davranmadan
once.

> Uygulama tanimina gore hareket etmedigimde.

Acil durumda tasima prosediiri:

1/ Hala hareket ediyor olsam bile beni Gégsiimden tutup,
kaldirin.

2/ Gogls digmeme 9 saniye siireyle basin. Veya motorlarin
tutuklulugunu gidermek igin Gogiis diigmesine iki kez
basabilirsiniz.

3/ Beni giivenli bir pozisyona getirin (Resim 2.

Beni yeniden ACMAK icin, Kullanim Kilavuzuna bakin.*

Resim 3: Parmaklarinizi baglanti noktalarindan uzak tutun!

Acil bir durum s6z konusu degilse, sizden acikca yapmanizi
istemedigim siirece bana hareket ederken dokunmamanizi
tavsiye ederim. Aksi takdirde, hareketlerim hususunda rahatsiz
edildigim takdirde dengemi kaybedebilecegimi unutmayin.

DiKKAT: Sikisma Tehlikesi

> Hareket ederken, ylriirken veya ayaga kalkarken beni
tasimayin veya bana dokunmayin, bu ciddi sekilde
cimdiklenmenize yol acabilir.

> Baglantilarim tipki insan viicudundaki organlar gibi calisir ve
parmaklariniz bunlarin arasina sikisabilir.

> Yaralanmamak icin, ellerinizi resimlerde gosterildigi gibi
baglanti noktalarimin tzerine koymayin.

* Softbank Robotics Dokiimantasyon: softbankrobotics.com/documentation



GENEL

o ONEMLI:
Benim 6zgiir bir hayatim var. Kafama gére dolasip dururum.

e« Yabanci bir cisim sokmayin:

> gévdemin icine veya altina (hoparlorler dahil

> USBveya Ethernet portuna.
« Genel olarak, beni diisirmemeye Gzen gosterin.

« Uzerimde ok fazla gii¢ uygulamayin. Motorlara cok fazla
yuklenmek onlara zarar verebilir.

* Sensorlerimi bloke etmeyin. Sensérlerin yerleri icin Kullanim
Kilavuzuna bakin.

« Sensorlerimin bazilari dokunsaldir. Bunlara giic uygulamayin.

« Kafami, kollarimi veya bacaklarimi gekmeyin; aksi takdirde
baglanti noktalarima zarar verebilirsiniz.

« Kafamin arkasindaki havalandirma deligini asla kapatmayin.
Calisma sicakligimi artirarak beklenmedik bir sekilde
kapanmama veya zarar gormeme neden olacagindan basima
sapka, kep veya peruk takmayin.

« Kafamin istiine gozliik (sahte veya hakiki), g6z bandi veya
uzerime herhangi bir tiir giyim esyasi koymayin. Ben oyuncak
bir bebek degilim. Beni giydirmeye calisirsaniz, sensorlerim ve
eklemlerim diizglin calismayabilir.

o DIKKAT: Normal calisma sirasinda basim biraz isinabilir.
Bagima once, ozellikle de beni
sonra USB flas diski degistirirken bagimin sogumasi igin
15-20 dakika bekleyin.

CALISTIRMA

e Pil Sarj Cihaz ile birlikte verilen Pil $arj Cihazi Kullanma
Kilavuzunu okuyun. Bu kilavuzda énemli kurulum ve giivenlik
talimatlari yer almaktadir.

o DIKKAT: Pil Sarj Cihazi 1sinabilir. Bu normal bir durumdur.
Herhangi bir sorun cikmamasi icin, beni calistirdiginizda ve
beni kapattiktan hemen sonra cihazi dikkatli kullanin.

« Kablolar bag kesil veya diis neden
olabileceginden, beni kablolar fige takiliyken kullanmayin.
Beni ACMADAN &nce sarj cihazinin bataryadan gekilmesi
veya wi-fi baglantisini yapilandirmak icin sadece Ethernet

tavsiye i

« Batarya Sarj Cihazini 40 °C'nin (104 °F) iizerindeki oda
sicakliklarinda kullanmayin.

« Maksimum Batarya 6mrii icin, Bataryayi 3 ayda en az bir kez
tam olarak sarj edin.

« Batarya Sarj Cihazi terminallerini kir ve diger yabanci
cisimlerden koruyun.

o DIKKAT: Elektrik Carpmasini Onlemek icin:
> Elektrik kablosunun hasarli oldugu durumlarda, gii¢
kablolarimi prize sokmayin.
> Firtinada zarar gormemesi icin Batarya $arj Cihazini
prizden cekin.

> Hasar belirtilerini veya asiri asinmayi gosteren bir AC
adaptory kesinlikle kullanmayin.

«  DIKKAT: Yangin veya Elektrik Carpmasi Riski:

> AC adaptdr ile yalnizca Softbank Robotics tarafindan
verilen AC elektrik kablosunu kullanin. Baska bir elektrik
kablosunun kullanilmasi robotun veya AC adaptorin zarar
gormesine neden olabilir veya glvenliginizi olumsuz yonde

etkileyebilir.

« Batarya Sarj Cihazi ustinde digme yoktur; baglantisini
kesmek icin fisi cekin. Baglantinin rahatlikla kesilmesi igin fisi
her zaman kolayca erisilebilen bir yerde tutun.

« Asagidaki durumlarda gii¢ adaptoriini fisten cekin:
> Adaptor yagmur, sivi veya asiri neme maruz kalmissa
> Adaptor govdesi hasar gormusse

> Adaptorin servis veya onarim gerektirdiginden
slipheleniyorsaniz

> Adaptori temizlemek istiyorsaniz

UZATMA KABLOLARI

o DIKKAT: Elektrik Carpmasini Onlemek igin:

> Elektrik uzatma kablosu veya coklu adaptor fisi kullanirken
bunlarin topraklandigindan ve yeterli akim degerine sahip
oldugundan emin olun. Prizden uzatmak icin birini veya
digerini kullanabilirsiniz, ancak bir defada birden fazla
uzatma cihazi kullanmamalisiniz.

> Coklu adaptor fisi kullaniyorsaniz, bazi kablo tirlerinin fise
hatali takilmasi nedeniyle hem benim zarar gormem hem
de elektrik carpmasi ve/veya yangini tetiklemesi nedeniyle,
elektrik kablosunu fise takarken dikkatli olun

> Robot elektrik kablolarinin hasarli olmasi halinde bunlari
prize takmayin

> Glg adaptorini islak elle takmayin veya cekmeyin.
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> Uzatma kablosu kullaniyorsaniz, uzatma elektrik
kablosuna takilan drinlerin toplam amper degerinin uzatma
kablosunun amper degerini asmadigindan emin olun

> Uzatma kablosuna veya glic panosuna ihtiyaciniz varsa, glic
kablosunun veya glic panosunun baska bir uzatma kablosu
veya glic panosu yerine duvar tipi prize takili oldugundan
emin olun.

CALISMA ALANI

60 cm (24 ing)

Resim 4: Giivenli calisma alani
o 0Ozellikle Gogiis Digmeme basarken veya bir kabloyu takarken
ise Oturma pozisyonundan (Resim 2) baslayin.

o KAPATTIGINIZDA, sarj etme haricinde en iyisi beni Oturma
pozisyonunda tutmaktir.

« ilk calistirmada cevremde bos alan birakin.

« Ben "Ognack Gnuck” diyinceye kadar bana dokunmayin; aksi
takdirde gereksiz hatalar verebilirim.

«  Beni calistirmadan 6nce, Resim 4'te gdsterildigi gibi itk
bulundugum noktadan, engel veya tehlike olmaksizin hareketlerimi

yerine getirebildigimden emin olun. Bunun icin etrafimda en az 60
cm (24 inc) capinda, engel bulunmayan bir alan birakmaniz gerekir.

* Genelitibariyle, hasar gormemi engellemek icin etrafimda en az
60 cm (24 inc) birakin. Ozellikle, etraftaki kablolari ezmedigimden
ve sarj cihazinin kablolarinin cekili olsalar bile ayak altinda
kalmadigindan veya bir insanin takilmayacagindan emin olun.

«  Zeminin sert, kuru ve diizgiin oldugundan emin olun; 6rnegin, beni
kalin hali veya kilimlerin veya diismeme neden olabilecek herhangi

bir seyin tizerinde yiiriitmeyin.

« Ben sadece kapali mekanlarda kullanilacak sekilde
tasarlandim.

« Beniradyatérlerden, i1si kaynaklarindan ve dogrudan giines
1sigindan uzak tutun.

e Calisma sicakligim 15 °C - 30 °C (59 °F - 86 °F) arasinda
olmalidir.

e Calisma nemlilik araligim %20 - %80 arasinda olmalidir.

« Beni zemin haricinde kullanmayin veya basibos bir sekilde
kullamlmama izin vermeyin.

SAKLAMA

« Benitamamen korumak icin sevkiyat ambalaji ve képuklerini
kullanin.

e Uzun siire kullanilmayacaksam, pilimi ¢ikartin, beni 0 °C -
45 °C (32 °F - 113 °F) sicaklikta, kuru ve toz sevmedigimden
tozsuz bir yerde saklayin.

o Saklama siiresince pilim bosalabilir.

e Maksimum Batarya 6mrii icin, kullanilmadigim zamanlarda
dahi Bataryayi 3 ayda en az bir kez tam olarak sarj edin.

« Beni depoya koymak icin: cevrimici erisebilecediniz
“NAO®’nun Ambalajlanmasi” islemini izleyin*. Aksi takdirde
bana zarar verebilirsiniz.

« Depodan gikarma islemi:

1/ Beni polistiren kilifimdan cikartin.
2/ Beni sarj edin.

3/ BeniACIN.

TEMIZLEME

¢ Benitemizlemeden once:
1/ Ustiimdeki tiim kablolari gekin.
2/ Beni Oturma pozisyonuna getirin (Bkz. Sekil 2).

3/ Batarya Sarj Cihazini Prizden cekin.

4/ Beni KAPATIN.

5/ Yanici maddeler icermeleri veya plastik boyama zarar
vermeleri nedeniyle asindirici, aerosol veya baska tip
sivilar kullanmayin. Bana kesinlikle su sikmayin veya suya
veya baska bir siviya sokmayin.

6/ Beni sadece Dokiimantasyonda listelenmis Griinler ile
temizleyin. Alternatif olarak, beni yumusak nemli bir bezle
temizleyebilirsiniz.

7/ Beni tekrar ACMADAN &nce iyice kurutun.

* softbankrobotics.com/documentation



OZEL ISLEMLER

GENEL

Baglanti noktalarimi asla herhangi bir tip yaglayici ile
yaglamayin.

Herhangi bir parcami degistirmeyin veya acmayin.

Beni kendi basiniza tamir etmeye calismayin.

Beni diisiirmeyin, s6 yin, agmay in, bii Vi

deforme etmeyin, yin, parc: yin, r

veya Aksi takdirde bu durum

yangina, elektrik carpmasina veya hasara ugramama neden
olabilir.

Robotun yazilim korumasini degistirmeyin; 6zellikle DCM'yi
(Cihaz iletisim Yéneticisi) sokmeyin.

SIVI DOKULMESI

DIKKAT: Islak elektrik kablolarini prizden (veya uzatma kablosundan)
cekerken cok dikkatli olun ve bunu SADECE giivenliyse gerceklestirin:

Uzerime veya Batarya Sarj Cihazima dékiilen swilar gévdeme veya

diger giris noktalarima kacabilir ve calismami Gnleyebilir. Disarida

bakildiginda belli olsun veya olmasin herhangi bir sivinin icime veya
Batarya Sarj Cihazima dokiilmesi halinde garanti belgesi otomatik
olarak gecerliligini yitirir.

Beni yagmurda, kiivet, lavabo yakininda veya ylizme havuzunda
ya da yas bodrum gibi islak ortamlarda kullanmayin.

Batarya Sarj Cihazini prize islak elle takmayin/cekmeyin.

Yagmur, sivi veya asiri neme maruz kalmis bir Batarya $arj
Cihazini kullanmayin.

Beni sa¢ kurutma makinesi veya firin gibi harici isi kaynaklari
ile kurutmayin.

iISLEMLER

Al

B/

C

ixd

Sivi plastik govdemden iceri sizmamigsa:

1/ Prizdeki Batarya $Sarj Cihazi dahil olmak iizere Gzerimdeki
tim kablolar fisten cekin.

2/ Beni KAPATIN.

3/ Beni Oturma pozisyonuna getirin (Bkz. Sekil 2).

4/ Beni kurulayin.

5/ Tamamen kurudugumda, G6gus Digmesine basarak
Batarya Sarj Cihazimi ve beni tekrar calistirabilirsiniz.

Swvinin icime kacmasi halinde:

1/ Prizdeki Batarya $Sarj Cihazi dahil olmak iizere Gzerimdeki
tiim kablolari fisten cekin.

2/ Beni KAPATIN.

3/ Beni Oturma pozisyonuna getirin (Bkz. Sekil 2).
4/ Beni mimkiin oldugunca kurutun.

5/ Batarya Sarj Cihazimi veya beni kullanmayin.

6/ Softbank Robotics Destek ile iletisim kurun.*

Sivi sadece Batarya Sarj Cihazinin iizerine dokiilmiigse:
1/ Yukaridaki hem A/ hem de B/'yi kontrol edin

2/ Prize takiliysa, devre kesiciden KAPATIN.

3/ Elektrik kablosunu Prizden cekin.

4/ Batarya Sarj Cihazini benden cekin ve cekilmis olarak
birakin.

* Softbank Robotics Miisteri Destegi: softbankrobotics.com/customer_care

5/ Batarya Sarj Cihazini silin ve kurumaya birakin.
6/ Batarya Sarj Cihazini kullanmayin.

7/ Softbank Robotics Destek ile iletisim kurun.*

NOT: Garanti belgenizle ilgili bilgiler icin “Softbank Robotics
Sartlar ve Kosullar” belgesinin “Garanti” bdliimiine veya
gonderilen ayri yazili garanti belgesine bakin.
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AVRUPA BIiRLIGi, iSVICRE, NORVEC,
iZLANDA VE LIECHTENSTEIN

NAO®; Direktif R&TTE 1995/5/EC ve ErP 2009/125/CE'nin temel
gerekliligi, CE ve diger ilgili hiikiimlerine uygundur.

ABD

Bu cihaz FCC kisim 15 gerekliliklerine uygundur. FCC ID
NKR-DNUA134 igerir.

NAO® ile ilgili FCC GEREKLILIKLERI
Federal Iletisim Komisyonu Girisim Beyani 47 CFR
Kisim 15.105(a)

NOT: Bu cihaz test edilmis ve FCC Kurallari, kisim 15 geregince

A Sinifi dijital cihaz limitlerine uygun bulunmustur. Bu limitler,
cihazin ticari bir ortamda calistirildiginda neden olabilecegi
zararli girisime karsi makul diizeyde koruma saglamak igin
tasarlanmistir. Radyo frekans enerjisi Greten, kullanan ve yayan bu
cihaz, kullanma kilavuzuna uygun sekilde kullanilmadiginda telsiz
haberlesmelerinde zararli girisimlere yol acabilir. Bu cihazin bir
yerlesim alaninda calistirilmasi zararli girisimlere neden olabilir;
kullanicinin bu girisimleri, masraflari kendine ait olacak sekilde
diizeltmesi gerekir.

iZINSiZ MODIFIKASYONLAR
47 CFR Kisim 15.21

DIKKAT: Bu cihaz SOFTBANK ROBOTICS'in yazili izni olmadikca
modifiye edilemez veya degistirilemez.

Cihazin izinsiz sekilde degistirilmesi FCC'den alinacak cihaz
yetkisinin ve SOFTBANK ROBOTICS garanti belgesinin gecerliligini
kaybettirir.

ANTEN GEREKSINIMI

47 CFR Kisim 15.203

Bu cihaz FCC Kurallari, Kisim 15°e uygundur. Isletim asagidaki iki
kosula tabidir:

(1) Bu cihaz zararli girisime neden olamaz ve

(2) bu cihaz, istenmeyen isletime neden olan girisim dahil olmak
zere alinan her girisimi kabul etmelidir.

FCC ve Industry Canada RF radyasyon maruziyeti gerekliliklerine
uyum icin, bu alici-verici modiiliinde kullanilan anten(ler)
birlikte bulunmamali veya diger anten veya alici-verici ile birlikte
calismamalidir.

UYGUNLUK BILGILERI VE SEMBOLLER

Kaliforniya: Batarya sarj cihazi icin CEC'ye
(Kaliforniya Enerji Komisyonu) uygundur

ABD ve Kanada NRTL TUV isareti: ABD ve
Kanada'nin ANSI/UL kurallarina uygundur

CIN: 2000 metrenin iizerindeki yiiksekliklerde
kullanmayin

CiN: Tropikal iklim bolgelerinde kullanmayin

Japonya: Japonya'da kullanim sertifikasina
sahip telekom ve telsiz ekipmani (MIC ve JATE
sertifikasyonu)

Japonya: PSE sertifikasyonu ve Denan Kanununa
uygundur

Avrupa: 2014/53/UE (R&TTE) ve 2011/65/UE
(RohS2) sayili CE direktif ve diizenlemelerine
uygundur

SANCACKCK =

m
m

Avrupa: Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipman
Direktifi, 2002/96/EC sayili Avrupa Toplulugu
Direktifidir.

Avustralya (RCM): elektrik emniyeti,
elektromanyetik uyumluluk, elektromanyetik
enerji ve telekomiinikasyon kurallarina uygundur

SY B

Sinif 1l ekipmani: Cift yalitimli sistemler icin IEC
60 950-1 sayili standarda uygundur

=

Saglik: IEC/EN 62479

Telsiz Techizati: ETSI EN 300 328, ETSI EN 301 893
ETSIEN 301 489-1, ETSI EN 301 489-17

FCC BOlim 15, ARIB-STD-Té6 & ARIB-STD-T71
EMC: EN 55022, CISPR22, EN 55024, CISPR24

Lityum-lyon bataryalar geri donistirilebilir

Sadece kapali mekanlarda kullanilmalidir

Dikkat: Bu cihazi kullanmadan dnce Emniyet
Kilavuzunu okuyun

>0 &

Bu bir A sinifi Uriindir.



ROBOTUN iMHASI VE GERi DONUSUMU

Sahip oldugunuz {riin, geri donUsturiilebilen ve tekrar
kullanilabilen kaliteli malzeme ve parcalar kullanilarak
tasarlanmis ve Gretilmistir.

Bir uriine veya iriinin ambalajina bu “lzeri cizili tekerlekli ¢cop
arabasi” semboliiniin yapistirilmasi driiniin Avrupa Direktifi
2002/96/EC kapsaminda oldugunu gésterir.

Elektrikli ve elektronik Griinler icin ayri bir yerel toplama islemi ile

ilgili bilgileri edinin.

Litfen yerel mevzuati takip edin ve bu Grini ginlik ev atiklariyla
birlikte atmayin. Eski driiniiniiziin dogru sekilde atilmasi cevre ve
insan sagligina katkida bulunacaktir

Sarj edilebilir lityum-iyon piller geri donistirilebilirdir.

Kullanilmis sarj edilebilir pillerinizi en yakin geri dontsim

merkezine gotiirerek cevrenin korunmasina yardimei olabilirsiniz.

DIKKAT: Asla Lityum-iyon piller kullanmayin. Hasarli veya
sizinti yapan Lityum-iyon pillerle ilgili tim sorular icin Miisteri
Hizmetleri ile iletigim kurun.*

* Softbank Robotics Miisteri Destegi: softbankrobotics.com/customer_care
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SOFTBANK ROBOTICS, the SOFTBANK ROBOTICS logo, and
NAO® are registered trademarks of SOFTBANK ROBOTICS. Other
trademarks, trade names

and logos used in this document refer either to the entities
claiming the marks and names, or to their products.

SOFTBANK ROBOTICS disclaims proprietary interest in the marks
and names of others. The design of NAO® is the property

of SOFTBANK ROBOTICS. All the images in this document are
non-binding, may be subject to change and are the property of
SOFTBANK ROBOTICS.
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